
 

Kategorija: tehnik mehatronike 

Naslov naloge: 

MAKETA HIŠNEGA VODOVODNEGA SISTEMA 

dijaki: Jan Štekar, Jure Kovačič in Primož Dornik 

mentor: Matej Pinosa 

Opis naloge: 

Na forumu mehatronike se predstavljamo z maketo hišnega vodovodnega sistema, ki 

predstavlja zanimiv mehatronski sistem. Ta maketa prikazuje hišni vodovodni sistem, ki z 

avtomatiko krmili različne črpalke, ventile in nadzoruje količine vode v treh rezervoarjih. Namen 

izdelave makete je priprava učnega pripomočka, ki bi služil, kot učilo pri poučevanju krmilji in 

regulacij. Maketa predstavlja večnadstropno hišo, ki ima zbiralnik deževnice, drugi rezervoar 

služi za pripravo vode za hišne porabnike ter bazen. Za pretakanje vode med rezervoarji so 

uporabljene tri pretočne črpalke. Pred vsako črpalko stoji elektromagnetni pretočni ventil. Nivo 

vodne gladine v rezervoarjih spremljamo s petimi kapacitivnimi senzorji, temperaturo vode v 

rezervoarju predpriprave, ki je ogrevana z grelcem, pa merimo z NTC uporovnim senzorjem. 

Za izdelavo makete smo uporabili znanje različnih tehnologij obdelave materialov. S 

tehnologijo 3D tiska so izdelani podstavki za rezervoarje in drugi manjši deli. Veliko dela je bilo 

vloženega v ožičenje naprave. Za krmilje sistema skrbi Siemensov krmilnik Simatic S7-1200. 

Program je napisan v TIA Portalu v Ladder načinu. Za uporabniški vmesnik in boljši prikaz 

stanja sistema je uporabljen HMI zaslon, na katerem je prikazano aktivno delovanje 

komponent, temperatura vode ter drugi parametri. Maketa bo šoli služila kot učilo na katerem 

se bo moč naučiti programiranja Siemensovih krmilnikov v TIA Portalu. Učilo omogoča 

postopno in praktično učenje programiranja PLK krmilnikov, saj se lahko pripravljene vaje 

stopnjujejo po težavnosti.   

 

 



 

Kategorija: mehatronik operater 

Naslov naloge:  

NEMŠKA EKVATORIALNA MONTAŽA ZA RABO V ASTRONOMIJI 

Dijaki: Matija Šircelj, Aljaž Skočir in Tim Stopar 

Mentor: Tomaž Valand 

Opis naloge: 

Na 13. Forumu mehatronike se bomo predstavili z »nemško ekvatorialno montažo«, ki nam 

omogoča nemoteno opazovanje planetov, galaksij, meglic ter mnogih drugih nebesnih teles. 

S pomočjo Inventorja smo izdelali vse potrebne načrte. Da bi zagotovil nosilnost ter odpornost 

na veter in druge dražljaje iz okolja, smo posamezne kose izdelali iz jekla in aluminija, ter 

uporabil stožčaste valjčne ležaje, ker prenašajo visoke obremenitve. Napravo se upravlja 

preko računalnika s programi, ki so bili narejeni samo za to. V njih se vnese parametre 

naprave, našo geo-lokacijo, čas in ostale pomembne podatke. Za pomike so uporabljeni 

servomotorji, ki jih krmilimo s specializiranim kontrolerjem za astronomsko opremo.  

 

   

 

 


